
 
 

  

 

Демонстрационная плата БИС энкодера положения 

К5331НХ065 

Демонстрационная плата основана на БИС энкодера положения 

K5331HX065.  

Плата предназначена для упрощенной установки на двигатели со 

стандартными фланцами NEMA17 (расстояние между отверстиями крепления 

31 мм) и NEMA23 (расстояние между отверстиями крепления 47,2 мм), что 

позволяет оценить возможности БИС в реальном применении. 

БИС может быть запрограммирована с помощью внешнего контроллера 

либо с помощью программатора посредством интерфейса SPI (MODE0, 

CPOL=0, CPHA=0). 

Угловое положение возможно считать посредством интерфейса SPI в 

режиме чтения, через интерфейс SSI (MODE2, CPOL=1, CPHA=0), либо через 

инкрементные интерфейсы A/B/INDEX, либо DIR/STEP. 

Технические характеристики 

Параметр Обозначение Значение Единицы 

измерения 

Напряжение питания Vcc 3.0-3.6 В 

Ток потребления, не более Icc 30 мА 

Максимальное электрическое 

разрешение в однооборотном режиме 
Res 13 бит 

Входное напряжение низкого уровня, 

не более 

Uil 
1 В 

Входное напряжение высокого уровня Uih 2.3-3.6 В 

Выходное напряжение низкого уровня, 

не более 

Uol 
0.4 В 

Выходное напряжение высокого 

уровня, не менее 

Uoh 
2.7 В 

 

Подробные характеристики (в том числе описания протоколов) см. в 

спецификации к микросхеме. 

 

 

 

 



 
 

  

 

Описание разъемов 

Расположения разъемов обозначены на рисунке 1. 

Разъем Обозначение Тип Описание 

XP1 MA Цифровой 

вход 

Вход интерфейса SPI 

MOSI 

CSn 

MISO Цифровой 

выход 

Выход интерфейса SPI 

OWI Цифровой 

вход-выход 

Вывод интерфейса однопроводного 

UART 

ZRP Цифровой 

вход 

Вход установки нулевого положения 

(активный высокий уровень) 

CW Цифровой 

вход 

Вход смены направления вращения 

3V3 Питание Положительный вход питания, 3.0-

3.6В 

GND Земля, Общий вывод 

XP2 ATSTO Аналоговый 

выход 

Тестовый аналоговый выход 

ERR Цифровой 

выход 

Выход сигнала ошибки (есть 

возможность маскирования 

источников ошибки) 

A Цифровой 

выход 

Выходы инкрементного интерфейса 

A/DIR, B/STEP, INDEX B 

IND 

SP, SN, CP, 

CN 

Аналоговый 

выход 

Выходы дифф. синусно-косинусного 

сигнала с датчиков Холла 

SDA, SCL Цифровой 

вход-выход 

Выводы интерфейса I2C для 

подключения EEPROM (уже 

установлена на плате) 

GND Общий 

вывод 

Земля, Общий вывод 

  



 
 

  

 

Внешний вид 

По краям платы расположены монтажные отверстия для установки 

вилок (розеток) 2x6 с шагом 2.54 мм, либо для подключения проводов. 

В центре платы расположена БИС энкодера положения. 

Диаметры отверстий для крепления на фланец 3 мм. 

Рекомендуется установка лицевой стороной в сторону магнита (вала) 

для минимизации расстояния между магнитом и крышкой корпуса БИС (0.5-

1.5 мм). 

 

Рисунок 1 – Внешний вид платы 

  



 
 

  

 

Габаритный чертеж 

Размеры указаны в мм. 

 

 

Рисунок 2 – Габаритный чертеж платы 

 


